33
D-01.02.04

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | ULIC
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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiorka elementéw drog i ulic, ktore zostang wykonane W ramach przebudowy drogi
wojewodzkiej nr 314 Kargowa - Swigtno w m. Swigtno, ul. Mickiewicza.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot rozbiérkowych i obejmuja:

— rozbioérka stupkow z tablicami znakdéw drogowych i znaki hektometrowe do ponownego ustawienia,
— rozbiorka zniszczonych fragmentéw konstrukceji nawierzchni bitumiczne;j,
— rozbioérka kraweznikow betonowych,

— Cigcie mechaniczne nawierzchni bitumicznej - wyrdownanie z rozbiorka krawedzi jezdni (Srednia
szerokosc¢ rozbiorki 10 cm),

— Wywoz gruzu z terenu budowy na sktadowisko Wykonawcy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Ogoblne wymagania dotyczgce robot podano w ST D-M 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiérki
Roboty zwigzane z rozbiorkg elementéw drég i ulic beda wykonywane mechanicznie i recznie. Wykonawca

powinien dysponowac nastepujacym sprzetem:

— spycharki,

— tadowarki,

— samochody ci¢zarowe,

— zuraw samochodowy,

— zrywarki do nawierzchni,

— miloty pneumatyczne,

— pily mechaniczne do cigcia nawierzchni,
— koparki

Zastosowany sprzet winien uzyskac akceptacje Inzyniera

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
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5. Wykonanie robét
5.1. Ogélne warunki wykonania robét

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Wyznaczenie elementéw drog przeznaczonych do rozbidrki nalezy wykona¢é na podstawie
Dokumentacji Projektowej.

5.2.2. Oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowym.

Odcinki wykonywanych robdt nalezy oznakowac¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
3 lipca 2003r w sprawie szczegdlowych warunkéw technicznych dla znakow i sygnatow $wietlnych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181)
— zal. nr 4.

5.2.3. Rozbidrka elementéw oznakowania pionowego do ponownego ustawienia

Powyzsze roboty wykonane beda recznie przy uzyciu drobnego sprzetu pomocniczego.
Elementy betonowe (fundamenty) nalezy rozebra¢ przez rozkruszenie mtotem pneumatycznym.

5.2.4. Rozbiodrka nawierzchni asfaltowej

Dla usuwania warstw bitumicznych istniejagcej nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy
spetni¢ warunki okreslone w ST D-05.03.11 ,,Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimno”.

5.2.5. Rozbidrka kraweznikow

Rozbiorke kraweznikow betonowych wykonaé rgcznie przy pomocy narzedzi brukarskich lub mechanicznie
przy pomocy zrywarki.
Lawy betonowe rozkruszyé przy pomocy miotdéw pneumatycznych.

5.2.6. Ciecie nawierzchni

Mechaniczne cigcie nawierzchni asfaltowej dla osiagniecia jej rownej krawedzi nalezy wykona¢ pitg z tarcza
przeznaczona do cigcia betonu asfaltowego.

5.3. Przewozenie i skladowanie materialéw pochodzacych z rozbiorek.

Materiaty uzyskane z rozbiorki nie powinny by¢ mieszane w trakcie wykonywanych roboét, transportu i
sktadowania.

6. Kontrola jakos$ci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontroli podlega sposéb wykonania robdt rozbidrkowych, prawidlowosci transportu i skladowania
materiatdéw uzyskanych podczas rozbiorki.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

—  m(metr) — dla kraweznikow

— m (metr) — dla cigcia nawierzchni asfaltowej
—  m? (metr kwadratowy) — dla nawierzchni

—  m® (metr szescienny) — dla wywozu gruzu

8. Odbior robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli badania wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- wyznaczenie miejsc i odcinkow rozbidrek,

- oznakowanie miejsca prowadzonych robot,

- rozebranie poszczegdlnych asortymentow zgodnie z pkt. 1.3 niniejszej ST,

- przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
- uporzadkowanie terenu prowadzonych robot.

10. Przepisy zwiazane

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szczegdétowych warunkéw technicznych
dla znakéw i sygnatow $wietlnych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu i warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) — zat. nr 4.

Ustawa o odpadach z dnia 14 grudnia 2012r. /Dz.U. 2013 poz. 21 z p6ézn. zm./

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. z 2003 r Nr 47 poz. 401, ze zmianami.)



